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BORUNTE / INTEGRALT ROBOTCELLAK

BORUNTE BRTMD248000A

Integralt BORUNTE robotallomas 80 kg teherbirassal és 2421 mm munkatartomannyal, komplett
ipari feladatra el6készitve.

Attekintés

A BORUNTE BRTMD248000A robotot és a feladathoz szikséges f6
rendszerkomponenseket egy integralt munkaallomasban egyesiti. A
konkrét cellakialakitast a munkadarab, az ttemidd és a helyszini
biztonsagi kdvetelmények alapjan kell véglegesiteni.

F6 eldnyok

01 El6készitett robotcella
A robot és a munkafolyamathoz tartozé f6 egységek integralt rendszerként kezelheték.

02 Méretadatok a tervezéshez
A gyartéi adatlap 80 kg és 2421 mm adatokat kdzol.

03 Projektalapu illesztés
A megfogét, a vezérlést és a biztonsagtechnikat a tényleges feladathoz kell igazitani.

Muszaki adatok

Maximalis munkatartomany 2421 mm

Maximalis teherbiras 80 kg

Palettazasi magassag 2100(raklapmagassaggal egyiitt) mm
Palettazasi sebesség 8-9 db/perc

Ismétlési pontossag #0.5 mm

Témeg =638 kg

Névleges feszultség egyfazisu AC 220 V

homérséklet: 0~40 (| paratartalom: 20-80%

I Tl RH (paralecsapoédas nélkiil)

Alapterilet 19001620 mm

Teljes berendezésmagassag 29m

Alkalmazasi teriiletek

Palettazas

Tervezési megjegyzések

« A robot csak kockazatértékelt, megfelelé véddberendezésekkel kialakitott ipari rendszerben (izemeltethetd.
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« A végleges teherbirast a megfogd tomegével, a sulyponttal, a dinamikaval és a munkatérrel egytitt kell méretezni.
Forras: BORUNTE gyartéi termékadatok - https://www.borunte.com/productDetails?model=-BRTMD248000A

Az adatok tajékoztatod jellegliek. A konfiguraciot, a terhelést, a munkateret és a biztonsagtechnikai kialakitast ajanlatadas el6tt a konkrét alkalmazashoz
ellenérizzuk.
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