ROBOTKER ROBOTOK - AUTOMATIZALAS - INTEGRACIO

BORUNTE / KOLLABORATIV ROBOTOK

BORUNTE BRTIRXZ1005A

5 kg teherbirasu, 1000 mm munkatartomanyu kollaborativ robot ipari automatizalasi feladatokra.

Attekintés

A BORUNTE BRTIRXZ1005A kollaborativ robot a gyartéi alkalmazasi
lista szerinti feladatok automatizalasara hasznalhato6. A végleges
robotkivalasztasnal a terhelést, a sulypontot, a munkateret, a ciklusidét
és a kornyezeti feltételeket egyutt kell ellendrizni.

F6 eldnydk

01 Feladathoz ill kinematika
A modell 6 tengelyes kialakitasa dsszetett mozgaspalyakat tamogat.

02 Méretezhetd munkatér
A gyartoi adatlap szerinti munkatartomany 1000 mm, a teherbiras 5 kg.

03 Pontos pozicionalas
A k6zOlt ismétlési pontossag +0.05 mm.

Muszaki adatok

Tengelyek szama 6
Munkatartomany 1000 mm
Ismétlési pontossag #0.05 mm
Maximalis teherbiras 5 kg
Névleges teljesitmény 2 kw
Robottdmeg =22 kg

Alkalmazasi teruletek

Anyagmozgatas

Tervezési megjegyzések

« A robot csak kockazatértékelt, megfelelé védbberendezésekkel kialakitott ipari rendszerben Gizemeltethetd.

« A végleges teherbirast a megfogd tdmegével, a sulyponttal, a dinamikaval és a munkatérrel egyditt kell méretezni.

« A kollaborativ megnevezés 6nmagaban nem valtja ki a teljes alkalmazas kockazatértékelését és a szikséges védelmi intézkedéseket.
Forras: BORUNTE gyartéi termékadatok - https://www.borunte.com/productDetails?model=BRTIRXZ1005A

Az adatok tajékoztatd jellegliek. A konfiguraciot, a terhelést, a munkateret és a biztonsagtechnikai kialakitast ajanlatadas el6tt a konkrét alkalmazashoz
ellenérizzik.
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